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Tema: Matriz Inversa

Resumen:

El presente documento aborda el termino de matriz 

inversa y lo ejemplifica como una valiosa herramienta en 

la solución de sistemas de ecuaciones lineales a través 

del cálculo de la inversa por gauss jordan y por adjunta.
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Matriz Inversa

Se dice que una 
matriz cuadrada 
A es invertible si 

y solo si su 
determinante es 
distinto de cero.

 

Matriz Identidad

A-1 * A =  Matriz Identidad

A   * A-1 = Matriz Identidad

si existe una matriz B con la propiedad de que AB=BA = I; 
donde I es la matriz identidad. La B es única, la llamamos la 
inversa de A.

La inversa se 
representa con un 
superíndice a la -1

A-1=MATRIZ 
INVERSA



Inversa por gauss 
jordan

 

Se aumenta una matriz identidad del 
mismo orden que la matriz de 
coeficientes y se aplica el método de 
Gauss Jordan.

  

Matriz IdentidadMatriz de coeficientes



Ejemplos de inversa por gauss jordan

Ejemplo 1.- Obtener la solución del siguiente sistema de ecuaciones lineales 
empleando el método de inversa por gauss jordan, verificar que la inversa es 
correcta, así como el valor de las incógnitas.

 R1p(-1/4)
R1p(2)+R2
R1p(-1)+R3
 

R3p(-2)+R1
R3p(-1)+R2
R3(-1/9)
 

  

 

 



Continúa ejemplo 1…

 

R3p(-2)+R1
R3p(-1)+R2
R3(-1/9)
 

 

Matriz Identidad    Matriz Inversa
 

Se procede a comprobar que la inversa es 
correcta a través de la multiplicación de 

matrices.

AA-1=I

A-1A=I



Continúa ejemplo 1…

 
 

Al resultar la matriz identidad, 
indica que la inversa es 
correcta.

Posteriormente se multiplica la inversa por los términos independientes para 
obtener el valor de cada incógnita.

AX=b,  despejando x
X= A-1b  



Continúa ejemplo 1…

 
 

 

Comprobación:

El sistema de ecuaciones lineales, presenta como 
única solución:

 x1=67/18, x2=191/18, x3=61/18

 

A-1 =XB



Ejemplos de inversa por gauss jordan

 

 
Se cambia renglón 3 al renglón 1 para utilizar 
el uno como pivote y eliminar al -4 y -2.



Continúa ejemplo 2…

  R1p(4)+R2
R1p(2)+R3
 

  R2(1/25)
 
 

  
R2p(-5)+R1
 
R2p(-13)+R3
 

 R3p(2/5)+R1
R3p(13/25)+R2
R3(-25/81)
 

A= A=

A=

A=



Continúa ejemplo 2…

 
A=

 

Matriz Identidad           Matriz Inversa

A-1=



Continúa ejemplo 2…

 

  

Al resultar la matriz identidad, 
indica que la inversa es 
correcta.

 

A-1 =XB

A-1= =

 

 

 

=



Ejemplos de inversa por gauss jordan

Ejemplo 3.- Obtener la solución del siguiente sistema de ecuaciones lineales 
empleando el método de inversa por gauss jordan, verificar que la inversa es 
correcta, así como el valor de las incógnitas.

8x1 + 2x2 + 9x3 + 5x4 = 5960

2x1 + 7x2 +   x3 +   x4 = 2430

              5x1 + 3x2 + 2x3 + 4x4 = 3340

              9x1 + 8x2 + 2x3 + 3x4 = 4850

  
R1(1/8)
R1p(-2)+R2
R1p(-5)+R3
R1p(-9)+R4
 



Continúa ejemplo 3…

  

R2p(-1/4)+R1
R2(2/13)
R2p(-7/4)+R3
R2p(-23/4)+R4
 
 

A=

  

R3p(-61/52)+R1
R3p(5/26)+R2
R3(-52/171)
R3p(365/52)+R4
 
 

A=



Continúa ejemplo 3…

  

R4p(-166/171)+R1
R4p(16/171)+R2
R4p(49/171)
R4(-171/755)
 
 

A=

 
 

A=



Continúa ejemplo 3…

 

 

 

A-=

A-1=Matriz 
Inversa



Continúa ejemplo 3…

 

Comprobando si la inversa es correcta

 
 A-1                                                      b      =    X

 
 
 
 



Inversa por adjunta



Inversa por adjunta

Matriz Inversa

Determinante 
de la matriz

• Transpuest
a de B

• B es una 
matriz de 
cofactores.



Ejemplos de Inversa por adjunta

 

 
A=

 

 



Continúa ejemplo 1…
 

 

 

 

A=

B=

Obteniendo la matriz de cofactores B 
de la matriz A

   

 

 

 

 

 

 



Continúa ejemplo 1…

 

 

 

B=  =

 
B T= La Transpuesta de B es la adjunta de A

Calculando determinante de cada matriz de 2*2

 



Continúa ejemplo 1…

 

A -1=

 
A -1= Comprobando que la inversa es correcta



Continúa ejemplo 1…

   

 A-1                                                      b      =    X

=

   



Ejemplos de Inversa por adjunta

 

 

 

 



 
 

  

 

  

+

-

+

  
 

 La Transpuesta 
de B es la 
adjunta de A

  
A -1=

 
 

Continúa ejemplo 2…



Comprobando que la 
inversa es correcta

Continúa ejemplo 2…

   

 A-1                                                                A               =          I

  

 

 A-1                                       b        =          X



Ejemplo 3.- Obtener la solución del siguiente sistema de ecuaciones lineales 
empleando el método de inversa por gauss jordan, verificar que la inversa es 
correcta, así como el valor de las incógnitas.

8x1 + 2x2 + 9x3 + 5x4 = 5960

2x1 + 7x2 +   x3 +   x4 = 2430

              5x1 + 3x2 + 2x3 + 4x4 = 3340

              9x1 + 8x2 + 2x3 + 3x4 = 4850

Ejemplos de Inversa por adjunta

 R2p(-5)+R1

R2p(-4)+R3
R2p(-3)+R4

 

 

│ A│= (-2 *-25 *-1) + (-33 *-2 *3) + (4 *-3 *-13) - (3 *-25 *4) - (-13 *-2 *-2) - (-1 *-3 *-33)

│ A│= 755



 

Continúa ejemplo 3…

Obteniendo la matriz de cofactores B de la matriz A

 



  

 

Continúa ejemplo 3…

La Transpuesta de B es la adjunta de A

Aplicando la fórmula de  la inversa por adjunta



 

Continúa ejemplo 3…

 

 A-1                                                                A               =          I

 A-1                                                    b        =   X
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