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1. Introducción

Las diferentes áreas de la ciencia y la tecnologı́a tienen inje-
rencia en los desarrollos tecnológicos que coadyuvan en la reso-
lución de problemas tanto de indole académico como industrial.
Para lograr dichos desarrollos se requiere de la integración de
conocimientos emanados de las disciplinas involucradas según
el problema y el tipo de solución requerida. Con la creciente
necesidad de generar soluciones rápidas, sostenibles y adecua-
das, la interacción y el diálogo multidisciplinario que fomente
el intercambio de ideas académicas e industriales es cada vez
más relevante.

De ahı́ la importancia de este número especial de la revis-
ta Pädi Boletı́n Cientı́fico de Ciencias Básicas e Ingenierı́as del
ICBI de la UAEH, que tiene como propósito mostrar la sinergia
entre las diferentes disciplinas del conocimiento para proponer
soluciones de problemas actuales en la academia y/o la indus-
tria. Esta temática surgió con el fin de incentivar la colabora-
ción, el fortalecimiento y la consolidación cientı́fica, tecnológi-
ca y de innovación del paı́s.

Los trabajos recibidos se sometieron a un proceso de revi-
sión por pares a doble ciego. Después de una exhaustiva revi-
sión, se seleccionaron 32 artı́culos, los cuales conforman este
número especial y están organizados conforme a las siguientes
temáticas:

Vehı́culos autónomos.

Modelado y control automático de sistemas dinámicos.

Sensores, instrumentación, automatización y sistemas
embebidos

Diseño, manufactura e ingenierı́a de materiales

Visión artificial y realidad aumentada

Aeronáutica y sistemas automotrices

Tecnologı́as de la salud

2. Contenido del Número Especial

2.1. Vehı́culos autónomos
El estudio de vehı́culos autónomos para su uso en la vi-

da cotidiana y en la industria es cada vez más relevante. En
(Castillo-Aparicio et al., 2023) se aborda el problema de control
de formación con evasión de colisiones para agentes de primer
y segundo orden. Álvarez-Ortiz et al. (2023) integran X-Plane
como hardware-in-the-loop para la validación de esquemas de
control en VANTs tipo quadrotor. Torres-Rivera et al. (2023)
realizan un estudio comparativo de sensores durante navegación
por waypoints en cuadricóptero. El problema de seguimiento de
trayectorias por navegación satelital es abordado en (Valencia-
Sandoval et al., 2023). Finalmente, Bañuelos Peña et al. (2023)
diseñan un control crucero adaptable para vehı́culos en condi-
ciones de poca visibilidad.

2.2. Modelado y control automático de sistemas dinámicos
Para resolver ciertos retos que se presentan a nivel indus-

trial, la comprensión de los sistemas involucrados es fundamen-
tal. El modelado de la dinámica y la aplicación de tecnicas de
control automático son esenciales en la automatización de los
procesos industriales, para lo cual el diseño y validación de al-
goritmos de control son importantes. En este sentido, los au-
tores de (Caballero-Garcı́a et al., 2023) se enfocan en los re-
tos del diseño e implementación de controladores. En (Reyes-
Orta et al., 2023; Manriquez-Silva et al., 2023) se propone el
uso de prototipos para la enseñanza-aprendizaje de teorı́a de
control. En (Gomez-Correa et al., 2023) se presenta un contro-
lador adaptable con restricciones exponenciales para manipu-
ladores robóticos. El control para un sistema maestro-esclavo
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con restricciones se presenta en (Añorve et al., 2023). El uso de
WaveNets para el diseño de un controlador multiresolución se
muestra en (Garcia-Castro et al., 2023). El modelado por redes
neuronales del sistema neuromusculoesquelético del miembro
superior se propone en (Villela-Zúñiga et al., 2023).

2.3. Sensores, instrumentación, automatización y sistemas
embebidos

Para la automatización de la industria, el monitoreo de va-
riables mediante el uso de sensores, la instrumentación y la
implementación de sistemas embebidos son necesarios. Por lo
cual, es de vital importancia el desarrollo de investigación en
esas áreas. En (Verdı́n-Tavares et al., 2023) se propone el uso
de un medidor IoT para el monitoreo del estado de salud de ba-
terı́as. En (Angeles-Alpirez et al., 2023) se simula una bobina
Rogowski con una fuente pulsada en Ltspice. La construcción
de un robot móvil con sistema de sensado y comunicación es
propuesto en (Oliva-Moreno et al., 2023). En (Enrı́quez-Pérez
et al., 2023) se realiza la implementación y evaluación de la efi-
ciencia del algoritmo cordic en c y fpga mediante VHDL. Final-
mente, Hernández-González et al. (2023) proponen una planta
piloto para compactación de cartón.

2.4. Diseño y manufactura e ingenierı́a de materiales

La construcción de equipo industrial debe cumplir con
normas estrictas. Para esto es necesario realizar un diseño
mecánico apropiado y una fabricación y caracterización de
nuevos materiales, que permita una manufactura eficiente. En
(Sandoval-Plata et al., 2023; Hernández-Méndez y Sánchez-
Vergara, 2023) se realiza la fabricación y caracterización de se-
miconductores usando ftalocianina de silicio y verde. Usando
manufactura aditiva en (Cabal-Velarde et al., 2023b) se propo-
ne el diseño, análisis y fabricación de las partes de una bomba
centrı́fuga. El modelado matemático de un prototipo CNC de 5
ejes es propuesto en Orta-Cano et al. (2023). Finalmente, Sosa-
Savedra et al. (2023) proponen el uso de la metodologı́a V como
eje de desarrollo de un tribómetro de perno en disco.

2.5. Visión artificial y realidad aumentada

El uso de la visión artificial permite resolver problemas para
la detección y monitoreo de fallas y patrones en la industria. En
(Hernández-Laguna et al., 2023) se utiliza un sistema de visión
para detectar fallas de calidad en las etiquetas en una lı́nea de
producción del giro automotriz. Mientras que Villasana-Montes
et al. (2023) diseñan un sistema de monitoreo para la detec-
ción temprana de enfermedades y plagas superficiales en plan-
tas. Por otra parte, la realidad aumentada es una herramienta
que permite simular entornos al combinar elementos virtuales
con nuestra realidad. Es asi que Hurtado-Sánchez et al. (2023)
proponen una aplicación móvil para el aprendizaje de la lengua
de señas mexicana usando dicha tecnologı́a.

2.6. Aeronáutica y sistemas automotrices

Para el desarrollo tecnológico en las áreas de aeronáutica
y sistemas automotrices, se require realizar investigación so-
bre las tendencias en innovación. En (Cervantes-de Anda et al.,
2023) se propone el uso de retrofit para la actualización automo-
triz. Santillán-Luna et al. (2023) proponen una metodologı́a de

investigación para el diseño de estaciones de carga de vehı́cu-
los eléctricos sustentables. Por otro lado Cabal-Velarde et al.
(2023a) analizan la trayectoria de compresión de una junta ator-
nillada para aplicaciones aeronáuticas. Mientras que Peñasco
Goel et al. (2023) presentan un simulador de vuelo y compor-
tamiento dinámico para modelos de aeronaves.

2.7. Tecnologı́as de la salud

Es importante proponer soluciones que mejoren la calidad
de vida de los seres humanos. En este sentido la incorporación
y desarrollo de nuevas tecnologı́as en el sector salud coadyu-
van a alcanzar este objetivo. En (Alegria-Palacios et al., 2023)
se presenta un sistema portatil para el análisis de la carga plan-
tar durante la marcha. Cárdenas-Valdez et al. (2023) diseñan
un sistema de transmisión de señales EMG bajo esquemas RF.
Finalmente, Soria-Medina et al. (2023) construyen un monitor
cardiaco de 3 derivaciones con fines didácticos.

3. Conclusiones

Las ideas que surgen en la academia y que atienden pro-
blemáticas de la industria benefician la generación de nuevo
conocimiento y el desarrollo tecnológico de cualquier nación.
Con la sinergia academia-industria se vislumbran nuevos retos
que tienen que explorarse con una visión distinta. Este número
especial presenta trabajos con soluciones en este ámbito, donde
se conjuntaron expertos de diferentes disciplinas para proveer
dichas soluciones. La selección y revisión de los trabajos fue
enriquecedor para el equipo editorial. Se espera que esta se-
lección de trabajos sea del agrado del lector y brinde nuevas
soluciones tecnológicas en el ámbito académico e industrial y
que siga impulsando el desarrollo de nuevas contribuciones a
problemáticas actuales.
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drotor. Pädi Boletı́n Cientı́fico de Ciencias Básicas e Ingenierı́as del ICBI,
11(Especial 4):137–146.

Angeles-Alpirez, A. K., Gallardo-Garcı́a, O., Traslosheros-Michel, A., Torres-
Rivera, M., y Ramı́rez-Villa, G. (2023). Simulación de bobina rogowski con
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cias Básicas e Ingenierı́as del ICBI, 11(Especial 4):119–129.

Cabal-Velarde, J. D., Montes-Pulido, M., Abud-Aranda, J., Cabal-Velarde,
J. G., y Guerrero-Serrano, A. L. (2023b). Diseño, análisis y fabricación
de las partes de una bomba centrı́fuga impresa con filamento petg. Pädi
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(2023). Módulo interfase auto-conductor. uso de retrofit en la actualización
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Enrı́quez-Pérez, L. G., Traslosheros-Michel, A., Ramı́rez-Villa, G., Torres-
Rivera, M., y Zavala-Ponce, F. G. M. (2023). Implementación y evalua-
ción de la eficiencia del algoritmo cordic en c y fpga mediante vhdl. Pädi
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ftalocianina de silicio. Pädi Boletı́n Cientı́fico de Ciencias Básicas e Inge-
nierı́as del ICBI, 11(Especial 4):55–61.

Santillán-Luna, R., Cervantes-De Anda, I., González-Paredes, E., Alcántara-
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